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DISPOSITIF D 1 ACTIONNEMENT , NOTAMMENT POUR UN BRAS 

ARTICULE 

DESCRIPTION 

5 

Le sujet de cette invention est un 
agencement d ' act ionnement , notamment pour un bras 
art icule . 

II se rapporte plus precisement aux poulies 
10 de transmission du mouvement d * une paire de moteurs 
commandant des degres de liberte respectifs dans le 
bras . 

II est necessaire en general de motoriser 
les articulations, ou les autres degres de liberte du 

15 bras, qui unissent les segments entre eux et a 
l'embase, pour arreter le bras a une position stable 
entre deux displacements, ou pour commander les 
deplacements s ' il est un bras esclave. Une idee simple 
pour cela consiste a faire commander les articulations 

20 directement par des moteurs coaxiaux a elles ; mais 
elle est plutot desavantageuse, puisque les moteurs 
exercent par leur poids un moment important de 
basculement sur le bras, qu'ils doivent eux - m ernes 
equilibrer . Il apparait un conflit susceptible 

25 d ' embarrasser le concept eur du bras, entre le besoin 
d'alleger les moteurs et la necessite de les prevoir 
assez puissants . et done pesants. La structure du bras 
doit elle-meme etre assez resistante. 

C'est pourquoi on s'ef force souvent de 

30 deplacer les moteurs vers des endroits du bras plus 
proches de l'embase, ou sur l'embase elle-meme. Les 
moments de basculement qu'ils exercent sur le bras sont 
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alors reduits. Des transmissions sont ajoutees entre 
les moteurs et les degres de liberte gu'ils retiennent. 
Tout en compliquant le bras, elles restent assez 
legeres pour ne pas annihiler l'allegement redevable a 
5 la bonne position des moteurs. 

Dans une conception particuliere, deux 
moteurs sont places sur une premiere piece mobile par 
rapport a l'embase, et par laquelle commence le train 
de segments qui est articule a l'embase. L'un commande 

10 typiquement le deuxieme segment du train, articule au 
premier par son extremite opposee a l'embase. L 1 autre 
moteur commande le troisieme segment du train, articule 
au deuxieme. En utilisant sur ces deux segments une 
configuration de type parallelogramme et en motorisant 

15 egalement le mouvement du premier segment par rapport a 
l'embase, on peut commander la position dans l'espace 
de 1' extremite du troisieme segment. 

Les arbres de sortie des moteurs sont en 
prise avec des poulies appartenant aux transmissions 

20 menant aux articulations concernees et qui exercent une 
reduction importante du mouvement de rotation des 
moteurs. Les poulies sont tres avantageusement 
coaxiales et 1 1 une a cote de l 1 autre, afin de les 
monter sur un meme axe et de simplifier ainsi le bras, 

25 tout en economisant de 1 1 espace sur l'embase. 

Les deux moteurs peuvent etre places dans 
des directions opposees, chacun du cote de la poulie 
qu'il commande, mais 1 1 agencement comprenant les deux 
moteurs alignes dans la direction de leurs arbres de 

30 sortie, qui correspond a leur allongement principal, et 
les deux poulies, est tres large. II devient meme 
inadmissible en pratique s'il doit etre repete pour une 
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autre portion du bras articule et notamment une seconde 
branche menant a un meme poignet . 

Un autre agencement consiste a placer les 
moteurs cote a cote, les arbres de sortie diriges dans 
5 un meme sens, et a commander des poulies de diametres 
differents. La largeur de 1 ' agencement est reduite 
puisqu'elle est sensiblement la somme des largeurs d 1 un 
seul moteur et des poulies. Toutefois, on regrette la 
difference de diametre de ces dernieres puisqu'elle 

10 complique la conception du bras et sa commande . 

L f invention constitue un perfect ionnement 
de ces essais anterieurs de commander ou de retenir un 
bras articule par une paire de moteurs montes sur une 
piece commune, et places cote a cote. Elle concerne 

15 ainsi un dispositif d 1 act ionnement comprenant au moins 
deux moteurs places cote a cote sur une meme piece, des 
arbres moteurs diriges dans une meme direction, au 
moins deux poulies au moins essent iellement coaxiales 
et actionnees par les moteurs, caracterise en ce que 

20 les poulies sont decalees le long des arbres moteurs et 
ceux-ci possedent des portions de prise sur les poulies 
qui sont aussi decalees. 

Elle concerne encore un bras articule 
pourvu de ce dispositif et comprenant une erabase , un 

25 train de segments et des liaisons entre les segments et 
I'embase, ainsi que des dispositif s respectifs 
d 1 act ionnement des liaisons, deux desdits dispositif s 
d 1 act ionnement comprenant des moteurs fixes a I'embase 
cote a cote, des arbres moteurs diriges dans une meme 

30 direction, des poulies au moins essent iellement 
coaxiales, et des transmissions mecaniques joignant les 
poulies aux liaisons actionnees par lesdits deux 
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dispositifs d 1 act ionnement , caracterise en ce que les 
arbres moteurs sent soutenus par une armature fixee a 
l'embase, et les poulies sont decalees au long des 
arbres moteurs, et les arbres moteurs possedent des 
5 portions de prise sur les poulies qui sont aussi 
decalees / de preference, les poulies sont parfaitement 
coaxiales, les portions de prise des arbres moteurs sur 
les poulies formant des renf lements des arbres moteurs, 
et 1 1 armature est unique et comprend une paire de 

10 paliers, alignes perpendiculairement aux arbres 
moteurs, soutenant des extremites des arbres moteurs. 

L 1 invention sera maintenant decrite en 
liaison aux figures, dont la figure 1 represente, a 
titre non limitatif, une vue generale d 1 un bras equipe 

15 (deux fois) de 1 1 invention, et la figure 2 illustre 
1 1 invention proprement dite . 

Un bras de commande est represents a la 
figure 1. II comprend deux branches 1 semblables entre 
elles et un poignet 2 qui unit les extremites des 

20 branches 1 qui sont opposees a une embase 3 fixe. 
Chacune des branches 1 se compose d'un premier trongon 
4 vertical et pivotant autour de lui -me me sur 1 1 embase 
3, un deuxieme segment 5 articule au precedent et 
pouvant tourner dans un plan vertical, et un troisieme 

25 segment 6 articule au precedent et pouvant tourner 
egalement dans un plan vertical. Un joint universel 7 
relie le poignet 2 au troisieme segment 6, et 
i ' ut ilisateur saisit une poignee 8 appartenant au 
poignet 2. Un mouvement de translation applique a la 

30 poignee 8 deplace les segments 4, 5 et 6 a l'unisson 
pour les deux branches 1, et un basculement applique a 
la poignee les deplace par des mouvements differents 
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des deux branches 1. Enfin, la poignee 8 peut e t re 
pivocante autour d'elle-meme. 

Le bras cornprend, pour chacune des branches 
1, une premiere articulation 29 (invisible a la figure 
5 1) entre 1 1 embase 3 et le premier segment 4, une 
deux i erne articulation 9 entre les premier et deuxieme 
segments 4 et 5 , une troisieme articulation 10 entre 
les deuxieme et troisieme segments 5 et 6, un triplet 
d 1 articulations dans le joint 7, et enfin une 

10 articulation de pivotement 11 entre le poignet 2 et la 
poignee 8. La premiere articulation 29 et les 
articulations 9, 10 et 11 sont equipees de codeurs pour 
mesurer leurs mouvements et de moteur de retour 
d r effort pour les retenir, ce qui est classique. Sur ce 

15 bras, I 1 invention s' applique a 1 ' act ionnement des 
articulations 9 et 10 aux extremites du deuxieme 
segment 5 et aux elements qui leur sont 
f onct ionnellement connexes . lis ont ete representes sur 
les figures 1 et 2 et comprennent , pour chacune des 

20 articulations de chacune des branches 1, un moteur de 
retour d l effort et une transmission comprenant une 
poulie commande e par le moteur. 

Pour chacune des branches 1, les poulies 
sont placees sur un axe 31 coincidant avec celui de la 

25 deuxieme articulation 9. L'une des poulies porte la 
reference 12 et commande directement la rotation autour 
de 1 'axe 31, et 1' autre des poulies porte la reference 
13 et commande la rotation du troisieme segment 6 
autour de la troisieme articulation 10 par une 

30 biellette 14. Les poulies 12 et 13 sont coaxiales, et 
de meme diametre. Elles sont commandees respect ivement 
par des moteurs 15 et 16 pourvus classiquement d'un 
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codeur et qui comprennent des arbres moteur ou arbres 
de sortie respectifs 17 et 18. Les moteurs 15 et 16 
::ont places cote a cote, et les arbres moteurs 17 et 18 
dans le meme sens . En s 1 interessant plus 
particulierement a la premiere figure, on voit que les 
moteurs 15 et 16 sont places entre les branches 1 et 
leurs poulies 12 et 13, ceux d'une des branches 1 
surplombant ceux de 1 ' autre des branches 1 : l'ecart 
entre les deux branches 1 reste ainsi modere et 
1 1 encombrement de 1 1 ertibase 3 est reduit dans toutes les 
directions puisque aucun des moteurs 15 et 16 n'est 
dans le prolongement d'un autre dans sa direction 
d 1 allongement principale . 

Le tron^on 4 possede une armature 19 pour 
soutenir les arbres moteurs 17 et 18, notamment par des 
paliers 20 et 21 situes aux extremites libres de ceux- 
ci . L ■ armature 19 entoure essent iel lement les arbres 
moteurs 17 et 18 et coraprend en particulier, outre des 
flasques recevant les paliers 20 et 21, des flasques 
opposes recevant un autre palier 22 ou 23 pour chacun 
des arbres 17 et 18, et des parois de longeron joignant 
ces deux flasques. Les poulies 12 et 13 passent entre 
les flasques. Leurs bandages exterieurs sont 
parfaitement cote a cote puisqu'elles sont de meme 
diametre, mais les arbres moteurs 17 et 18 presentent 
des portions de renflement 24 et 25 qui sont decales 
lateralement , la premiere etant proche du palier 20 
d'extremite libre et la seconde en etant eloignee, et 
les moteurs 15 et 16 entrainent les poulies 12 et 13 
auxquelles ils sont respect ivement associes par des 
mecanismes de type cabestan a cables associes eux-memes 
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aux renf lements 24 et 25, qui constituent des portions 
de prise, sans toucher 1' autre des poulies. 

Dans cette description, les deux moteurs 
sont situes sur le premier t ronton mobile 4 et 
actionnent les deuxieme et troisieme articulations 9 et 
10. Ce dispositif est applicable a toute autre paire 
d 1 art iculations . Les moteurs peuvent etre disposes sur 
tout autre segment ou embase fixe, sous reserve que les 
moteurs 15, 16 et les poulies 12, 13 respectent les 
dispositions generales illustrees en figure 2 . 

L 1 invention s' applique aussi au cas ou plus 
de deux poulies sont actionnees par plus de deux 
moteurs, chacune comprenant un arbre de sortie 
presentant un renflement entrainant 1 1 une des parties 
par un mecanisme de type cabestan a cable. 

Elle s 1 applique dans tous les cas ou il est 
necessaire d'actionner plusieurs pieces mobiles autour 
d'un meme axe, ou d 1 axes paralleles par des renvois a 
biellettes par exemple . 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif d 1 act ionnement comprenant au 
moins deux moteurs (15,16) places cote a cote sur une 

5 meme piece (4), des arbres moteurs (17,18) diriges dans 
une meme direction, au moins deux poulies (12,13) au 
moins essent iellement coaxiales et actionnees par les 
moteurs, caracterise en ce que les poulies (12,13) sont 
decalees le long des arbres moteurs et ceux-ci 
10 possedent des portions de prise (24,25) sur les poulies 
qui sont aussi decalees. 

2. Dispositif selon la revendicat ion 1, 
caracterise en ce que les poulies sont parfaitement 
coaxiales, les portions de prise des arbres moteurs sur 

15 les poulies formant des renflements des arbres. 

3. Dispositif selon la revendicat ion 2, 
caracterise en ce que les arbres moteurs sont soutenus 
par une armature (19) fixee a la piece (4), qui 
comprend une paire de paliers (20,21) alignes avec les 

20 arbres moteurs et soutenant leurs extremites libres. 

4. Bras articule comprenant une embase (3), 
un train de segments (4, 5, 6) et des liaisons (9, 10) 
entre les segments et l 1 embase, ainsi que des 
dispositif s respectifs d 1 act ionnement des liaisons, 

25 deux desdits dispositif s d 1 act ionnement comprenant (15, 
16) des moteurs fixes cote a cote sur un segment (4), 
des arbres moteurs (17, 18) diriges dans une meme 
direction, des poulies (12, 13) au moins 
essentiellement coaxiales, et des transmissions 

30 mecaniques joignant les poulies aux liaisons (9, 10) 
actionnees par lesdits deux dispositif s d 1 act ionnement , 
caracterise en ce que les arbres moteurs sont soutenus 
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par une armature (19) fixee au segment (4), ies poulies 
(12, 13) sont decalees au long des arbres moteurs, et 
les arbres moteurs possedent des portions de prise (24, 
25) sur les poulies qui sont aussi decalees. 

5. Bras articule selon la revendicat ion 4, 
caracterise en ce que les poulies sont parfaitement 
coaxiales, les portions de prise des arbres moteurs sur 
les poul ies formant des renf lements des arbres moteurs , 
et 1' armature coraprend une paire de paliers (20, 21), 
alignees avec les arbres moteurs, soutenant des 
extremites libres des arbres moteurs. 



B 14275. 3/JCI 



ler depot 




8 11 

FIG. 1 



ifcf aepot 




FIG. 2 



reyue le i ^/uo/uo 



la PDopntzra 

1HDU0TOIB1.H2 



DEPARTMENT DES BREVETS 

26 bis, rue de Saint Petersbourg 
75800 Paris Cede* 08 

Telephone : 33 (1) 53 04 53 04 Telecopie : 33 {!) 42 94 86 54 



S^EMIT ©'QGWIEMTOIN] 
(EEKTDFBCM ©'OTBLDTE 

Code de la propriete intellectuelle - Livre VI 

©'flBWEMTTEQDKtS 

(A fournir dans le cas ou les demandeurs et 

les mventeurs ne sont pas les memes personnes) 

Cet imprime est a remplir lisiblement a I'encre noire 



N° 11235*03 



/ • 



DK1W 



PR JI38W/ 270601 



Wos ircf<6ir©atces posjtr ce ^ossSeir (facultatifj 


B 14275.3 JCi 


M° D'EmE^ST^EftfiEKlT 5WTI©1KIA(L 


0 V>*i fan 



TIITOE IDS H'OMVEWTTIIORI (200 caracteres ©spaces maximum) 

DISPOSITIF D'ACTIONNEMENT ,NOTAMMENT POUR UN BRAS ARTICULE. 



(LE(S) DEQHANIDEUR(S) : 

COMMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE 
31-33 rue de la Federation 
75752 PARIS 15 erne. 



DESIGWE(Knr) EM TOOT <q>M p OliWEOTE(lJK<§) : 



131 Nom 


GOSSELIN 1 


Prenoms 


Florian 


Adresse 


Rue 


1, square Augustin Pajou 


Code postal et ville 


|9 1 2 1 2 1 6 1 0 | FONTENAY AUX ROSES 


Societe d'appartenance (faculiatif) 




\%\ Norn 


PONSORT 


Prenoms 


Dominique 


Adresse 


Rue 


22 , rue de la couture 


Code postal et ville 


|9 .1 i5i7 i0l BIEVRES 


Societe d'appartenance (facultatij) 




Gg3 Norn 




Prenoms 




Adresse 


Rue 




Code postal et ville 


I i i i i I 


Societe d'appartenance (facultatij) 




S'il y a plus de trois inventeurs, utiJisez plusieurs formulates. Indiquez en haut a droite le W° de la page suivi du nombre de pages. 


DATE ET SBGW&TOKE(S) 
DO (DES) G5ERflAM©EllilR(S) 

OU m MAP3DATAI1KE /{ 
(Mosira et qaafitte du sigroataoire) f A* 

PARIS, LE 04 04 2003 1 J ^ 

LEHU Jean v W 



La loi n°78-17 du 6 janvier 1978 relative a I'informatique, aux fichiers et aux liberies s'applique aux reponses faites a ce formulaire. 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de I'lNPI. 



This Page is inserted by IFW Indexing and Scanning 
Operations and is not part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations of the 
original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images include but are not limited to the items checked: 
j^' BLACK BORDERS 

yf IMAGE CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 
j$ FADED TEXT OR DRAWING 

□ BLURED OR ILLEGIBLE TEXT OR DRAWING 

□ SKEWED/SLANTED IMAGES 

^ COLORED OR BLACK AND WHITE PHOTOGRAPHS 

□ GRAY SCALE DOCUMENTS 

□ LINES OR MARKS ON ORIGINAL DOCUMENT 

□ REPERENCE(S) OR EXHIBIT(S) SUBMITTED ARE POOR QUALITY 

□ OTHER: 



IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 
As rescanning documents will not correct images 
problems checked, please do not report the 
problems to the IFW Image Problem Mailbox 



This Page Blank (uspto) 



